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Qui sommes-nous?

ÅBasé à Moulins (03) ïPosition centrale

ÅSociété privée indépendante fondée en 1980

Å40 ans dôexp®rience en acquisitions a®roport®es

ÅAcquisitions photo verticale, oblique & lidar

ÅCertifié ISO9001 version 2015 depuis 9 ans

ÅHabilité en relevés topographiques par la DSAC



Notre Rôle

ÅMettre nos moyens dôacquisition (avions 
et capteurs) au service de nos clients pour 
proposer des données cartographiques de 
grande précision et de qualité

ÅLidar

ÅPhoto verticale

ÅPhoto oblique



Quelques 
clientsé



Le cadre 
réglementaire

ÅSPO ïSPecial Operations

ÅDepuis 2017, la photographie aérienne 
et les levés lidar sont des activités 
commerciales réglementées en Europe 
par lôEASA 

ÅCes activités sont soumises à 
déclaration et à la surveillance des 
autorités françaises de la Direction de 
la s®curit® de lôAviation civile (DSAC)



Une flotte polyvalente de 7 avions

Å Entretenue en atelier agréé selon le référentiel du transport de passager (Part 145)

Å Avions modifiés pour les acquisitions (trappe, alimentation électrique et antenne
GPS)

Å Une gamme dôavionscomplémentaires

ÅVitesse dôacquisitionentre 90 et 260kt (165 à 500km/h)

ÅAltitude de travail entre 400m sol et 6700m sol

Å Nous nôutilisonspas dôULMspour des activités commerciales



Nos capteurs

3 Capteurs photogrammétriques DMC

Capteur Focale Taille capteur PAN

DMC 120mm 13 824 x   7 680 ï106Mp

DMCII/250 112mm 16 768 x 14 016 ï235Mp 

DMCIII 92mm 25 728 x 14 592 ï375Mp

2 Capteurs lidar
Capteur Fréquence Hauteur de vol max

ALS70HP 500kHz 3500m AGL

1 Capteur hybride
Capteur

Citymapper 2H



Des besoins
importants

ÅMigration des zones rurales vers les grandes villes 
entraînant une croissance urbaine soutenue

ÅLa plupart des villes et métropoles modernes sont 
devenues des paysages 3D complexes, multiformes et 
interconnectés. 

ÅLôam®nagement de telles villes devient tr¯s complexe et 
risqué

ÅLa demande de modélisation urbaine 3D précise, 
détaillée et à jour devient primordiale

ÅLa création de tels modèles est toujours une tâche 
fastidieuse, mais de nouvelles avancées, telle que le 
capteur hybride peuvent apporter une aide significative.



160 ans dô®volution



Bientôt, la plupart des acquisitions 
de données aéroportées seront

hybridesé pourquoi?

ÅLeur combinaison dans la même
plate-forme aéroportée va
conduire à une avancée majeure 
de la cartographie aéroportée

ÅLa combinaison de données
LiDAR et d'images obliques 
améliore la qualité des produits
géospatiaux (exhaustivité, 
qualité géométrique, détection
d'objets et efficacité de 
traitement);

ÅIntérêt économique et écologique
de mutualiser le vol pour 
acquérir toutes les données
pertinentes (nadir, oblique et 
lidar)



Les produits

Primaires

ÅImagerie verticale couleur vraie

ÅImagerie verticale proche infrarouge

ÅImagerie oblique couleur vraie

ÅNuage de points LiDAR

Secondaires

ÅOrtho vraie

ÅImagerie oblique multi orientée

ÅLiDAR classifié

ÅMNT, MNS, MNH

ÅPhoto maillage

ÅMod¯le 3Dé



Nouveau capteur hybride
Citymapper

ÅFabricant Leica Geosystem (Suisse)

Å1er vol en France (Bordeaux Métropole) 2017

ÅExclusivité en Europe

Å135 kg de haute technologie

ÅTrois types de données simultanées en un seul vol:

ÅImagerie verticale

ÅRVB 

ÅProche Infra-Rouge (PIR)

ÅImagerie oblique

ÅLidar haute densité



Avantages du 
capteur hybride

ÅRentabilit® de lôacquisition : 3 types 
dôacquisitions en un seul vol

ÅImpact environnemental réduit

ÅSimultanéité temporelles des données 
lidar et photo (v®hicules, march®sé)

ÅUne seule chaine de post-traitement 
lidar et photo

ÅGéoréférencement basé sur une seule 
trajectographie de haute précision

ÅPlateforme gyrostabilisée compense 
les mouvements de lôavion



Avantages du 
capteur
hybride

Le couplage des données lidar et 
photo am®lioreront la qualit® des 
produits géospatiaux finaux:

ÅLe Lidar est capable de pénétrer 
dans les rues étroites ou petite cour 
où l'occlusion des bâtiments peut 
empêcher la stéréoscopie

ÅLe lidar permet dôobtenir des 
données précises dans les zones 
ombragées (fond de rue, sous les 
arbresé) ou zones çblanches ».

ÅLôimagerie offre quant ¨ elle de 
nombreux détails sur les bords de 
toits et zones de discontinuités en 
raison de la haute résolution de 
lôimagerie.



Le Citymapper 2

ÅImagerie

Å6 caméras CMOS de 150Mp 

Å2x Nadir (1x RGB / 1x NIR) 

Å4x Obliques (RGB) inclinées à 45°

ÅCompensation de filé mécanique sur 
chaque capteur*

ÅGSD jursquô¨2cm/pixel



Emprises L'imagerie oblique inclinée de 45 degrés dans quatre 
directions cardinales

Capteurs obliques orientés en mode « paysage »

Hauteur de vol compatible avec le trafic aérien des 
grandes métropoles 

Å à 2000m résolution nadir 5.0cm

Å à 3000m résolution nadir 7.5cm

Flight Direction

CityMapper-2H

Camera Nir

Lens 70
LiDAR

Camera RGB

Lens 146/189
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Résolution native 5cm/pixel



Résolution native 5cm/pixel



Lidar 

ÅFréquence de pulse jusquô¨2 MHz

ÅHauteur de vol entre 300 et 5500m

ÅMode de balayage circulaire

ÅFOV réglable entre 20 et 40°

ÅPrécision jusquô¨3cm

ÅDistribution homogène des points

ÅMode « gateless »

ÅExemple de densité:

Å~24 pts/m² à 1000m AGL

Å~12 pts/m² à 2000m AGL



Un lidar novateur

ÅUn mode de balayage unique :

ÅMode circulaire / conique permet:

ÅDôacqu®rirde nombreux échos sur 
les surfaces verticales

ÅAmélioration de la pénétration du 
feuillage

ÅRetire les zones de masque

ÅElimine les « trous »

ÅMode ñgatelessò

ÅJusquô¨35 PIA

ÅHauteur de vol jusquô¨5500m



Exemple de 
colorisation 
du nuage de 
points

Elevation Intensité RVB PIR NDVI



Le nouveau citymapper 2
A noter les points sur les façades


